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Schaltung fQr einen Elektromotor mit gemischter Wicklutig 
und mit ihm gekuppelter Zusatzmaschine, 

Patenttert Im Doutschen Relche vom 2.K3tz1905 ab. 



Urn bei Motoren mit wcchsclndcr Be- 
lastung den Arbeitsgang zu regein, benutzt 
man Schwungrader, wobei das Schwungrad 
als Speicher fur die Energie wirkt. Im 

5 Falle von Gleichstrommotoren mit gemischter 
Wicklung bewirkt ein geringer Abfall der 
Geschwindigkeit, wie bekanrit, bereits eine 
betiichtliche Belastung des Motors. Bet auf- 
tretenden Belastungen ist es zuerst das 

io Schwungrad , welches den Hauptteil der 
Arbeit abgibt, alsdann nach Abfall der Ge- 
schwindigkeit der Elektromotor, welcher 
durch Ansteigen des Stromes in der Haupt- 
. wicklung an der Arbeitsabgabe metir teil- 

15 nimmt. Dem soil die Erfindung abhelfen, 
indem npch eine Zusatzmaschine, welche vom 
Hauptstrom crregt wird und je eine ent- 
gegengesetzt gewickelte Wicklung des Motors 
speist, angeprdnet wird. 

so In der Zeichnung ist die Schaltung in 
Fig. i dargestellt. 

Der Motor 2 mit der Hauptstromwick- 
lung 6 ist mit der Zusatzmaschine I gc- 
kuppelt. Der Strom der genannten Haupt- 

»5 stromwicklung 6 durchfliefit die Erreger- 
spule y der Zusatzmaschine t. In diesen 
Stromkreis ist noch der Widerstand 9 ein- 
geschaltet. Die NebenschluBwicklung 8 ist 
an die Burste 12 des Ankers 11 angeschlossen 

36 (die andere Burste ist mit 13 bezeichnet) 
und der Strom gent tiber die NebenschluB- 
wicklung 8, welche mit der Wicklung 6 
gleichsinnig gewickelt ist, den Anker 3 der 



Zusatzmaschine und den Widerstand 10. 
Dabei ist d ie elektromotorische Kra ft der 35 
Zusatzmaschine der der Hauptstromquelle, 
welche die Leitungen 4 und 5 speist, ent- 
gegenwirkend. 

Ein Wachsen der Belastung hat einerseits 
ein Ansteigen des Stromes in 6 zur Folge, 40 
andererseits aber eine Abnahme der Strom- 
starke in Wicklung 8 1 welche bei gewohn- 
lichen Kompoundmotoren konstant erregt 
bleibt. Es wird also das Anwachsen des 
Stromes in 6 stets durch die Veranderung 45 
in 8 ganz oder teilweise kompensiert wer- 
den, wobei der Grad der Kompensierung 
von den Dimensionen der Wicklungen ab- 
hangt. 

Die Wirkungsweise ist die folgende: 50 
In Fig. 2 ist die Geschwindigkeit eines 
gewohnlichen Kompoundmotors dargestellt 
und in Fig. 3 diejenige der neuen Einrich- 
tung. Aus Vergleich beider ergibt sich, 
daB die gleiche Geschwindigkeitsanderung in 55 
Fig. 3 einer betrachtlicheren Belastung 'fur 
den Motor entspricht, als es der Fall fur 
Fig. 2 ist. Ist die Geschwindigkeit um einen 
gewissen Wert geandert, so ist der Motor 
nach Fig. 3 fahig, eine betrachtlich groBere 60 
Arbeit zu liefern als der nach Fig. 1. In 
Fig. 4 ist die Geschwindigkeitskurve des 
Schwungrades als Funktion der Zeit ein- 
getragen, und zwar sowohl fiir einen ge- 
wohnlichen Kompoundmotor als auch fur 65 
die Anordnung nach der Erfindung. Aus 
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ihr gcht hervor, dafl im letztcren Falle die 
Geschwindigkeit weniger stark abfallt. 

Patent-Anspruch: 

Schaltung fur eincn Elektromotor mit 
gemischter Wicklung und mit ihm ge- 



kuppelter Zusatzmaschine , dcrcn Anker 
hinter die NebenschluBwicklung des Mo- 
tors geschaltct ist, dadurch gekennzeich- 
net, daB c)cr Feldmagnct der Zusatz- to 
maschinc von dem Hawptstrom des Mo- 
tors durcbflossen wird. 
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